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Abstractor DE1 0140920 

The digital camera (2) is directed on the belt 



(1) and is connected to a microprocessor 
control system for the drive rollers (3). A split 
belt (1*) caused by some foreign body 
becomes narrowed and the monitoring system 
operates to stop the drive. 
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(S) Einrichtung zur Uberwachung einer Forderanlage 

@ Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zur ObenNa- 
chung einer Forderanlage, umfassend 

- einen Fordergurt (1,1') aus polymerem Werkstoff mit ei- 
ner Tragseite fur das Fordermaterial und einer Laufseite, 
wobei der Fordergurt zumeist einen eingebetteten Festig- 
keitstrager aufweist; 

- ein opto-elektronisches System (2), das im Aniagenbe- 
reich, wo es zu einer Fordergurtpenetrierung durch einen 
Fremdkorper oder zu einem Schieflauf kommen kann, an^ 
geordnet ist und dabei den Fordergurt (1, V) optisch er- 
fasst, und zwar derart, dass bei einer Breitenveranderung 
bzw. Lageveranderung des Fordergurtes eine Meldung 
erfolgt; sowie 

- sonstige Aniagenteile, namlich Antriebstrommel, Um- 
kehrtrommel, Tragrollen (3), Traggeruste, Aufgabeschur- 
re sowie gegebenenfalls weitere Bauteile. 

Die erfindungsgemal^e Einriclitung zeichnet sich nun da- 
durch aus, dass 

- das opto-elektronische System (2) mit einem Prozess- 
rechner verbunden ist, der wiederum mit einer Antriebs- 
steuerung gekoppelt ist, und zwar zwecks automatischer 
Abschaltung der Forderanlage, oder mit einer Korrektur- 
steuerung gekoppelt ist, und zwar zwecks Korrektur des 
Schieflaufes. 
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Beschreibung 

[0601] Die Erfindung betrifft eine Einhchtung zur "Qber- 
wachung einer Forderanlage, umfassend 
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- einen Fordergurt aus polymerem, vorzugsweise ela- 
stomerem Werkstoff mit einer Tragseite fur das Forder- 
materiai und einer Laufseite, wobei der Fordergurt zu- 
meist einen eingebetteten Festigkeitstrager aufweist; 

- ein opto-elektronisches System, das im Anlagenbe- lO 
reich, wo es zu einer Fordergurtpenetrierung durch ei- 
nen Fremdkorper oder zu einem Schieflauf kommen 
kann, angeordnet ist und dabei den Fordergurt optisch 
erfasst, und zwar derart, dass bei einer Breitenverande- 
rung bzw. Lage veranderung des FSrderg urtes eine Mel- 15 
dung erfolgt; sowie, 

- sonstige Anlagenteile, namlich Antriebstrommel, 
Umkehrtrommel, Tragrollen, Traggeriiste, Aufgabe- 
schune sowie gegebenenfalls weitere Bauteile. 

20 

[0002] Fordergurte unterliegen hochster Beanspruchung 
insbesondere an der Aufgabestelle, also an dem Punkt, an 
dem das Fordermaterial auf den Fordergurt fallt. 
[0003] Hier kommt es vereinzelt zu Penetrationen des 
Fordergurts durch Fremdkorper. Fremdkorper konnen 25 
Schurrenteile, Tragrollen und andere Bauteile der Forderan- 
lage sein oder Werkzeuge, Abstechreste in GieBereien und 
scharfkantige Materialien, die sich im gefbrderten Gut be- 
finden. 

[0004] Bei ungunstigem Auftreffen eines Fremdkorpers 30 
auf den Fordergurt kann es zum Verklemmen des Korpers in 
einem Anlagenteil kommen. Der Fordergurt wird durchsto- 
Ben und lauft nahezu ungehindert weiter, weil die Forder- 
gurtantriebskraft wesentlich hoher ist als der Widerstand des 
Fordergurts gegeniiber dem verklemmten Fremdkorper 35 
Diese Situation hat die Langsschlitzung des Fordergurtes 
zur Folge. Eine Reparatur des Fordergurtes ist in den mei- 
sten Fallen nicht moglich oder unwirtschaftlich. Der ent- 
standene Schaden ist betrachtlich. 

[0005] Methoden zur Vermeidung derartiger Schlitzungen 40 
bestehen vorrangig aus Aktivsystemen, wie in die Deckplat- 
ten des Fordergurtes integrierte Querarmierungen, oder Pas- 
sivsy Sterne (z. B. Leiterschleifen), die in definierten Abstan- 
den - beispielsweise 50 m - in den Fordergurt einvulkani- 
siert werden. Bei Beschadigung einer Leiterschleife wird ein 45 
elektroinduktiver Stromkreis unterbrochen, was iiber Detek- 
toren zum Abschalten der Forderanlage fUhrt. 
[0006] Querarmierungen kdnnen den Wderstand gegen 
Schlitzungen betrachtlich erhohen. Trotzdem kann es zu den 
oben beschriebenen Beschadigungen kommen. 50 
[0007] Leiterschleifen bestehen aus feinen Metalldrahten, 
die empfiindlich auf auBere Einfliisse, wie standige Auf- 
schlSge sowie Langs- und Querbiegewechsel, reagieren. Es 
kommt haufig zu Fehlmeldungen. Zudem ist ihre Lebens- 
dauer relativ kurz. 55 
[0008] In der Offenlegungsschrift DE41 11 358 Al wird 
zur Vermeidung der oben genannten Nachteile eine Uberwa- 
chungseinrichtung mittels eines opto-elektronischen Sy- 
stems vorgestellt, die bei einer Brei ten veranderung bzw. La- 
genveranderung des Fordergurtes eine Meldung auslost, und 60 
zwar in Verbindung mit einer Erfassungseinrichtung. Dabei 
waren jedoch zumeist zum Zeitpunkt der Erfassung die Be- 
schadigungen des Fordergurtes bereits sehr umfangreich. 
[0009] Die Auf;^abe der Erfindung besteht nun darin, eine 
Einrichtung zur Uberwachung einer Forderanlage bereit zu 65 
stellen, die friihzeitig eine Beschadigung des Fordergurtes 
durch Penetrationen oder Schieflauf erkennt, verbunden mit 
SofortmaBnahmen, sowie verschleiBfrei, wartungsarm und 



bei moglichst geringem technischen Aufwand wirtschaftlich 
ist. 

[0010] Gelost wird diese Aufgabe gemaB Kennzeichen 
des Patentanspruches 1 dadurch, dass das opto-elektroni- 
sche System mit einem Prozessrechner verbunden ist, der 
wiederum mit einer Antriebssteuerung gekoppelt ist, und 
zwar zwecks automatischer Abschaltung der Fbrderanlage, 
oder mit einer Korrektursteuerung gekoppelt ist, und zwar 
zwecks Korrektur des Schieflaufes. 

[0011] ZweckmaBige Ausgestaltungen der erfindungsge- 
maBen Einrichtung sind in den Patentanspruchen 2 bis 4 ge- 
nannt. 

[0012] Die Erfindung wird nun anhand von Ausfiihrungs- 
beispielen unter Bezugnahme auf schematische Zeichnun- 
gen erlautert. Es zeigen: 

[0013] Fig* 1 eine Draufsicht einer Forderanlage im Ver- 
gleich eines intakten Fordergurtes mit einem geschlitzten 
Fordergurt; 

[0014] Fig. 2 eine Frontansicht einer Forderanlage im 
Vergleich eines intakten Fordergurtes mit einem geschlitz- 
ten Fordergurt; 

[0015] Fig. 3 die Kopplung des opto-elektronischen Sy- 
stems mit einem Prozessrechner und einer Antriebssteue- 
rung bzw. Korrektursteuerung. 

[0016] Nach Fig. 1 erfasst das opto-elektronische System 
2, insbesondere in Form einer digitalen Zeilenkamera, kon- 
tinuierlich die unter normalen Bedingungen unveranderli- 
che Breite des Fordergurtes 1. Kommt es zu einer gewaltsa- 
men Langsschlitzung des Fordergurtes 1', so werden beide 
Seiten des Gurtes durch die seitlichen IVagrollen 3 nach in- 
nen bzw, unten gedriickt Als Folge davon wird der ge- 
schlitzte Gurt in der Mitte ubereinander geschoben, womit 
sich seine Breite verringert (Fig. 1,2). Diese Breitenveran- 
derung wird von dem opto-elektronischen System erkannt 
und fiihrt uber einen Prozessrechner 4, der wiederum mit ei- 
ner Antriebssteuerung 5 (Fig. 3), die ein rotierender Teil 
(z. B. AntriebstrommeU Umlenktrommel) der Forderanlage 
ist, gekoppelt ist, zur sofortigen Abschaltung der Forderan- 
lage. 

[0017] Ein weitere Anwendung des opto-elektronischen 
Systems 3 ist die SchieflaufkontroUe des Fordergurtes 1. 
Kommt es infolge von einseitiger Beladung des Fordergur- 
tes oder falscher Einstellung der Forderanlage zum einseiti- 
gen Schieflaufen des Fordergurtes, so erkennt das opto-elek- 
tronische System. Dabei wird ein Schieflaufsignal an einen 
Prozessrechner 3 geliefert, wobei dieser ilber die Steuerung 
6 (Fig. 3) von Tragrollen bzw. Antriebs- oder Umkehrtrom- 
mel den Schieflauf automatisch korrigiert. 

Bezugszeichenliste 

1 Fordergurt (intakt) 

1' Fordergurt (geschlitzt) 

2 opto-elektronisches System 

3 Tragrollen 

4 Prozessrechner 

5 Antriebssteuerung 

6 Korrektursteuerung 

Patentanspruche 

1. Einrichtung zur tlberwachung einer Forderanlage, 
umfassend 

einen Fordergurt (1, 1') aus polymerem Werkstoff mit 
einer Tragseite fur das Fordermaterial und einer Lauf- 
seite, wobei der Fordergurt zumeist einen eingebetteten 
Festigkeitstrager aufweist; 

ein opto-elektronisches System (2), das im Anlagenbe- 
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reich, wo es zu einer Fordergurtpenetrierung durch ei- 
nen Fremdkorper oder zu einem Schieflauf kommen 
kann, angeordnet ist und dabei den Fordergurt (1, 1') 
optisch erf ass t, und zwar derart, dass bei einer Breiten- 
veiranderung bzw. Lageveranderung des Fordergurtes 5 
cine Meldung erfoigt; sowie 

sonstige Anlagenteile, namlich Antriebstrommel, Um- 
kehitrommel, Tragrollen (3), Traggeriiste, Aufgabe- 
schune sowie gegebenenfalls weitere Bauteile; 
dadurch gekennzeichnet, dass 10 
das opto-elekuronische System (2) mil einem Prozess- 
rechner (3) verbunden ist, der wiederum mit einer An- 
triebssteuerung (4) gekoppelt ist, und zwar zwecks au- 
toiria^scher^^ derForderanlage, oder nut ei- 

ner Ko^ und zwar 15 

zwebiw Kprr^ 

2/Qnri<^ui^ 1, dadurch gekenn- 

zeidhriel^vda^M^ System (2) im Be- 

• reich der Matenalaufga^ in^talliert ist. 

3. Einrichtimg nach oder 2, dadurch ge- 20 
kennzeichnet- dass • Has 6^^^ System (2) 
wehigstens eiiie oder Flachenkamera 
umf asst, insHesotidbre in Form einer digitalen Zeilen- 
kamera. 

4, Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da- 25 
durch gekennzeichnet, dass das opto-elektronische Sy- 
stem (2) mit einer Freiblasvorrichtung verbunden ist. 
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Fig. 3 
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